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Zespot czujnika momentu obrotowego w uktadach przeniesienia napedu

Cele rozwojowe

Bezposredni pomiar momentu obrotowego dla zwiekszenia sprawnosci przektadni i jakosci zmiany przetozen

Opis ogodlny i cechy produktu (konstrukcja i zasada dziatania)

Cechy

» Bezposredni pomiar momentu obrotowego
> Duza doktadno$¢ pomiaru momentu obrotowego

Konstrukcja i zasada dziatania
tatwy montaz zespotu czujnika
> Oszczedno$¢ miejsca
Czujniki Halla zintegrowane » Jedna wiazka kablowa

w tozysku Duza doktadnoéc

> Kontrola odstepu pomiedzy czujnikami i enkoderami
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